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暑期/冬季课程“机器人与物联网工业软件工程”
圣彼得堡国立电子技术大学

所具有的等级和资质: 进修资格证书

学习语言: 英语
学习方式: 面授
长度: 2 周
免费学习的可能性: 有
费用: 30 000 卢布

学院网站的方案页面:
https://etu.ru/en/study/winter-and-summer-schools/industrial-software-engineering-for-robotics-and-internet-of-things

方案保管人: Veronika Domanova
电话: +7 812 234-35-53
E-mail: vvdomanova@etu.ru

该计划的目的是为参与者提供强化课程，以获取物联网，机器人技术，智能环境等新兴领域的软件工程基本技能。模组

模块1-微处理器嵌入式编程简介

该课程提供了对机器人和物联网设备进行编程所需的知识。

注释：我们生活在一个快速发展的世界中。从简单的熨斗和水壶到工业控制器和IoT（物联网），许多设备都在微控制器
（MCU）的帮助下运行。微控制器是位于单个集成电路上的小型计算机，包含处理器内核，内存和可编程输入/输出外围设备。
本课程向学生简要介绍嵌入式软件开发。它提供了MCU和开发平台的基础知识，并讲授了如何为MCU创建固件。将特别关
注与现实世界，许多传感器交互以及与集成硬件和通信接口配合使用的方法。还描述了在内存少，计算能力低和嵌入式平
台特有的其他情况下的软件开发细节。

模块2-Linux编程简介

本课程提供有关为嵌入式设备构建，配置和使用linux的基本知识以及linux开发的基本技能

注释：Linux是大多数家用和工业设备的实际标准。它可以在我们周围的路由器，手机，平板电脑，电视机，机器人和鬃毛
设备上运行。 Linux编程是未来世界上最强大，最有前途的技能。在本课程中，学生将学习如何在嵌入式设备和小型计算机
（如Raspberry Pi）中使用Linux内核体系结构。这些知识将有助于创建物联网和机器人技术的项目。

第3单元-机器人操作系统（ROS）简介

该课程提供了有关移动机器人行为编程的基本技能，以及

注释：机器人操作系统是适用于您的机器人平台的开源元操作系统。它提供了您期望从操作系统获得的服务，包括硬件抽
象，底层设备控制，常用功能的实现，进程之间的消息传递以及程序包管理。它还提供了用于在多个计算机单元上获取，
构建，编写和运行代码的工具和库。在本专题中，重点将放在基本的ROS编程和用于移动机器人导航，定位和地图构建的
开发算法上。
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本方案范围内专业化


